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Instituto Superior de Economia e Gestão/UTL 

Estatística II – Licenciatura Gestão Desporto 

 

FORMULÁRIO DE ESTATÍSTICA II 

 

VALOR ESPERADO, MOMENTOS E PARÂMETROS 
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DISTRIBUIÇÕES TEÓRICAS 
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TEOREMA DO LIMITE CENTRAL E COROLÁRIOS 
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AMOSTRAGEM. DISTRIBUIÇÕES POR AMOSTRAGEM 
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 ESTATÍSTICA-TESTE DO 2  
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 MODELO REGRESSÃO LINEAR   
               EMQ (estimadores dos mínimos quadrados)  
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No modelo com termo independente: 
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Testes de restrições lineares sobre os coeficientes de regressão 
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0VR = Variação residual do modelo com as m restrições lineares; 

1VR = Variação residual do modelo sem restrições 

             

 

 

Casos particulares 
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           1VR = Variação residual do modelo sem restrições; 

           0VR = Variação residual do modelo com restrições 

           0R = Coeficiente de determinação do modelo com restrições 
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COMPLEMENTOS AO MODELO DE REGRESSÃO LINEAR 

 

Permanência de estrutura: 
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0VR =Variação residual do modelo com n observações 
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